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Despacho n° 028/2018- Congregacio ICT Diamantina, 26 de abril de 2018.

Ao Magnifico Reitor da UFVIM

C.C: Prof. Arlindo Follador Neto

Assunto: Encaminha aprovacio para participacio do docente Arlindo Follador
Neto em projeto de pesquisa firmado entre CEMIG e UFMG.

1. A Congregagdo do Instituto de Ciéncia e Tecnologia de Diamantina —
ICT/UFVIM APROVA, ad referendum, a solicitagdo de anuéncia do docente ARLINDO
FOLLADOR NETO no Projeto de Pesquisa e Desenvolvimento, aprovado pela CEMIG
através do Programa Anual de Pesquisa e Desenvolvimento Tecnolégico CEMIG-ANEEL
— 2016/2017, intitulado Monitoramento ambiental por visdo computacional aplicado a
situagdes reais, firmado entre a UFMG e a CEMIG/ANEEL. O docente solicita anuéncia
para atuar como pesquisador externo, com dedicagdo de 05h30min semanais e recebimento
de 01 (uma) bolsa no valor de R$ 140,00/hora (cento e quarenta reais por hora) durante 03

(trés) anos.

2. Desta forma, em atendimento ao Memorando N° 01/2018-AFN/ICT e seus
anexos (Anexos 1 e 2), de 23 de abril de 2018 (documento anexo), bem como a
justificativa do Coordenador da proposta para a participagdo do Prof. Arlindo Follador
Neto como membro integrante da equipe (Anexo 2), entendendo, ainda, que a atuagdo do
docente na referida pesquisa esta diretamente vinculado a sua drea de formag@o e atuagdo
no ICT e que o projeto pode contribuir significativamente para o crescimento desta
Unidade Académica, a Presidéncia da Congregacdo esta de acordo com a solicitagdo, até
mesmo pelo incentivo & pesquisa e a formagdo docente que estamos constantemente em

busca.
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3. Além disto, como a legislagdo prevé a realizagdo de 08 horas semanais (§ 4°
do Art. 21 da Lei 12.772/12, em redagéo dada pela Lei n® 13.243, de 2016), o referido
docente atende ao quesito referente a dedicagdo. No Memorando N° 01/2018-AFN/ICT e

seus anexos (Anexos 1 e 2), de 23 de abril de 2018 (documento anexo), o docente informa
que a participagdo € o envolvimento no referido programa de pesquisa nio prejudicario
suas atividades no ICT, pois as etapas do projeto podem ser realizadas de modo remoto (a
distancia), devido as caracteristicas do mesmo. Ademais, considerando que a Resolugio
N°. 08/CONSU/2017 regulamentou apenas o inciso VIII do Art. 21 da Lei 12.772/12,
entendemos que caso do Prof. Arlindo esteja amparado pelo disposto no inciso III do Art.
21 da Lei 12.772/12, a saber: "(...) I - bolsa de ensino, pesquisa, extensdo ou estimulo &
inovagdo paga por agéncia oficial de fomento, por fundagdo de apoio devidamente
credenciada por IFE oupor organismo internacional amparado por ato, tratado ou
convengdo internacional (Redagdo dada pela Lei n°13.243, de 2016)". Entdo, em tese, nio
encontramos irregularidade com relagdo ao recebimento dos beneficios oriundos de sua

participag@o no projeto.

4. Diante de todos os argumentos apresentados, encaminhamos o pedido
para participa¢io do Professor Arlindo Follador Neto em projeto de pesquisa
firmado entre CEMIG e UFMG, com dedicac¢io de 05h30 semanais e recebimento de
bolsa de pesquisa no valor de RS 140,00/hora (cento e quarenta reais por hora) por 03
(trés) anos, requerendo anilise e delibera¢io por parte da Administracio Central

desta Instituigio.

- Agradecendo antecipadamente, despeco-me cordialmente, expressando
meus protestos de elevada estima e distinta consideragdo, colocando-me ainda a disposigéo

para quaisquer esclarecimentos que se fizerem necessarios.

Respeitosamente,
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Memorando N° 01/2018-AFN/ICT Diamantina, 23 de abril de 2018.

A sua Senhoria, o Senhor,
Prof. Lucas Franco Ferreira
Diretor do Instituto de Ciéncia e Tecnologia — ICT/UFVIM

Assunto: Solicita anuéncia para participacdo em projeto de pesquisa firmado entre
CEMIG e UFMG.

Prezado Diretor,

SR antann e bt Vertho matravés desta, solicitar anuénéia ‘para participagdo no Projeto de " ¢
Pesquisa e Desenvolvimento, aprovada pela CEMIG através do Programa Anual de
Pesquisa e Desenvolvimento Tecnolégico CEMIG-ANEEL — 2016/2017, intitulado:
Monitoramento ambiental por visdo computacional aplicado a situagées reais,
firmado entre a UFMG e CEMIG/ANEEL (Anexo 1), no qual pretendo atuar como
pesquisador externo, conforme solicitagdo apresentada pelo coordenador da proposta
descrita no documento em anexo (4Anexo 2).

Minha atuagdo no referido projeto se restringe a 4rea de
telecomunicagdes, a qual sera aplicada na coleta de imagens obtidas a partir de cAmeras
instaladas em linhas de distribui¢do de energia. Como a érea de telecomunicagdes esta
diretamente relacionada a minha é4rea de pesquisa e atuagdo na UFVIM, esta parceria
contribui de forma bastante significativa ao meu aprimoramento profissional junto a
Institui¢do. Por outro lado, ressalto que todo produto que por ventura seja gerado pelo
respectivo projeto sera de propriedade da CEMIG, ndo beneficiando assim, nenhuma
das partes/pesquisadores envolvidos no projeto, conforme preconiza o Edital de
Selecdo.
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Contudo, o projeto de pesquisa que tera a duragdo de 03 (trés) anos,
prevé a concessdo de 01 (uma) bolsa no valor de R$ 140,00 a hora, e a dedicagdo de 22
horas mensais (5h30min semanais), as quais ndo preveem meu deslocamento para
realizagdo das atividades do projeto. Tal dedicagdo, referente as horas do projeto
(05h30), poderiam ser realizadas como, por exemplo, a dedicagdo de 1h06min por dia
da semana, ou entdo, a dedicagdo aos sabados de modo integral (05h30min), sem
qualquer prejuizo as minhas atividades na Instituigdo. Inclusive, pelo meu
entendimento, vejo que podem enriquecer ainda mais minha formac¢do, de modo
significativo a minha 4rea de atuagdo cientifica, abrindo caminhos para realiza¢do de
novas parcerias, e principalmente a possibilidade de integrar um projeto deste porte e
significncia nacional.
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A bolsa a ser recebida esta amparada legalmente pelo disposto no §4 do
Art. 21 da Lei n® 13.243, de 11 de Janeiro de 2016, a qual dispde sobre estimulos ao
desenvolvimento cientifico, & pesquisa, a capacitagdo cientifica e tecnologica e a
inovagdo, que altera a Lei n® 12.772 de 28 de dezembro de 2012, que dispde sobre a
estruturagdo do Plano de Carreiras e Cargos de Magistério Federal, permitindo que o
professor, inclusive em regime dedicagdo exclusiva, participe e possa ser remunerado
por atividades externas a IFES, ligadas a pesquisa em Ciéncia, Tecnologla ¢ Inovag:ao
“had excedendo'o lindite de'416 Horas anuais ou 08 horas semanais. ' s

Desta forma, solicito anuéncia desta dire¢do para participagdo neste
projeto, requerendo ainda que, sejam tomadas as medidas cabiveis junto a Instituigéo.
Na oportunidade, informo que, as horas dedicadas nas atividades deste projeto, caso seja
entendida como fora de minha atuag@o profissional, ndo precisam ser contabilizadas no
quantitativo de horas trabalhas no ambito da UFVIM (40h). Contudo, ressalto que a
anuéncia para tais atividades contribui significativamente para minha area de atuacdo
que ¢ a de telecomunicagdes, e o projeto traz inimeros beneficios de aprimoramento
profissional e intelectual de minha area. Além disto, atesto que a participagdo no
projeto, ndo afetara, de forma alguma, minha dedicagdo e atuagdo na UFVIM nas areas
de ensino, pesquisa, extensdo e administra¢do, quando cabiveis.

Atenciosamente,

olla.d(.)r Neto

/UFVIM
BCT/ICT/UFVJM
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Titulo: Monitoramento ambiental por visdo computacional aplicado a situagdes reais

Pagina na internet: http:/
Duragéo: 36 meses Ano de Inicio: 2017

Categoria de Pesquisa: Desenvolvimento Experimental Tema de Pesquisa: Supervis&o, controle e protegéo de
sistemas elétricos

Palavras-Chave

monitoramento ambiental

visdo computacional

linhas de transmisséo

Internet

Custo Total:R$ 2.611.680,00

Areas

Mihg e N A
i Dedcrigao

Areas de Conhecimento
Sistemas Elétricos de Poténcia
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Objetivos (Descrigao dos objetivos mensuraveis do projeto)

O objetivo central deste projeto € desenvolver um sistema de detecgéo e localizagéo de fogo e fumaga nas situagoes
reais de regides remotas de preservagao ambiental cortadas por linhas de transmiss&o, o qual possa ser acessado pela
sociedade por meio de uma interface web intuitiva.

Para isso, foram definidos os seguintes objetivos especificos:

(i) Conceber e implementar o sistema de forma a ser capaz de resistir a fatores adversos tais como ventos, raios,
chuvas, variagdes de temperatura e outras intempéries.

(i) Desenvolver um sistema capaz de fornecer as coordenadas geogréficas do foco de incéndio com base na posi¢ao
da camera e na posigéo do foco de incéndio na imagem da camera.

(iii) Desenvolver técnicas de processamento de sinais e de imagens para lidar com o problema de oscilagéo e vibragéo
do local onde a camera esta instalada.

(iv) Estabelecer um método padréo e certificar a calibragao das cores do video captado pela camera de modo a permitir
a caracterizagéo adequada das cores do fogo e da fumaga.

(v) Desenvolver uma interface web intuitiva que permita & sociedade participar ativamente do processo de
monitoramento ambiental.
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Aprimorar algoritmos de visao computacional e hardware do equipamento para detecgéo de incéndio em fase inicial,
capaz de lidar com situagdes reais de aplicagao (e.g. trepidagdes da torre onde a camera esta instalada), bem como
aperfeicoamentos do hardware pela adogéo de cameras multiespectrais capazes de tratar imagens com condigdes
extremas de luminosidade e proporcionar maior fidelidade de cor, agregando ainda informagao de estimativa de
localizaggo dos incéndios por tradugéo das coordenadas pixels dos eventos monitorados na imagem para coordenadas
georeferenciadas, tudo isso integrado a um sistema web de monitoramento ambiental.




Formulario de Projeto 7/

Justificativa (Indicagéo do motivador e da originalidade do proposto)

A detecgéo de fogo e fumaga em regides remotas de preservagdo ambiental por meio da analise de imagens
capturadas por cameras de video permite que incéndios sejam detectados em seus estagios iniciais e, /
consequentemente, extintos com o uso de recursos em quantidade ordens de grandeza inferiores aqueles ne/wes arj

para combater incéndios florestais de grandes proporgdes.

Em projeto anterior (CEMIG-ANEEL D383) foram definidas as especificagdes das cameras de monitorament os
equipamentos de transmiss&@o de dados, além de desenvolvidas as primeiras versdes do software de detecgéo de fogo
e fumaga, do enlace de comunicagéo e do site utilizado para monitoramento e processamento de alarmes.

O protétipo implementado ao final do projeto demonstrou a viabilidade da técnica, razéo pela qual foi agraciado em 2015
em primeiro lugar no Prémio Mineiro de Inovagéo do SIMI na categoria intangivel.

Este projeto justifica-se pela necessidade de desenvolvimento e incorporagcéo de novos médulos ao protétipo para que
este se torne um sistema capaz de operar em situagdes reais. Desse modo, é necessario que o sistema seja capaz de:
(i) resistir a fatores adversos tais como ventos, raios, chuvas, variagées de temperatura e outras intempéries; (ii)
fornecer com a maior precis&o possivel as coordenadas da localizagéo do foco de incéndio; (iii) lidar com o problema de
oscilag&o e vibragéo do local onde a cdmera esta instalada; (iv) calibrar as cores do video captado pela camera de
modo a permitir a caracterizagéo adequada das cores do fogo e da fumaga; e (v) interagir com a sociedade por meio de
uma interface web intuitiva.
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Metodologia

A metodolgia adotada para atingir cada um dos objetivos especificos do projeto esta baseada no estado da arte das
técnicas usadas atualmente para resolver problemas comparéaveis aos enfrentados neste projeto. Tais técnicas, ainda
que conhecidas, séo inovadoras quando aplicadas aos objetivos do projeto, conforme detalhado abaixo. Ao final do
projeto, espera-se ter avangado além do limite do estado da arte atual.

Um sistema de detegéo de fogo e fumaca funcionando nas condigées reais de regides remotas de preservagéo
ambiental esta sujeito as mais diversas intempéries, as quais tém forte influéncia nas imagens capturadas e no
funcionamento do préprio sistema. Os objetivos definidos buscam lidar com esse tipo de problema. Para se atingir cada
um deles, as seguintes metodologias serdo utilizadas:
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(i) Pontos fiduciais estaticos presentes na imagem podem ser usados tanto para estabilizar o contetdo da imagem
capturaca mantendo tais pontos em posices fixas da imagem, quanto para determinar as coordenadas geogréficas do

fogo ou da fumaga presentes na imagem.

(ii) Algoritmos baseados em técnicas de inteligéncia computacional serdo desenvolvidos para fazer a detecgdo de fogo
e fumaga com base imagens estasticas, eliminando assim os problemas decorrentes de oscilagdes ou vibragées
capazes interferir na dinamica capturada pelo video.

caracteristicas das imagens a partir das quais seja possivel fazer uma detecgéo inicial grosseira, de baixo custo
computacional, mas que nao gere falsos negativos de modo a permitir que algoritmos mais sofisticados sejam aplicados
apenas a imagens com maior probabilidade de conter focos de incéndio.

(iv) Cores de referéncia serao utilizadas para calibrar a informag&o cromatica contida no video capturado por diversos
modelos de camera de forma a representar adequadamente as cores originais de fogo e fumaga. Tal calibragao é
necessaria para que os algoritmos de visao computacional possam utilizar a informagao de crominancia de maneira
confiavel.

(v) Testes interativos serdo realizados para que a interface web a ser desenvolvida possa ser utilizada de maneira
intuitiva.
Pesquisas Correlatas

As contribuigdes da presente proposta a serem investigadas tratam dos trés aspectos enumerados a seguir,
considerados de relevancia para tornar a soluc&o mais robusta diante dos desafios de uma aplicagéo de campo: |
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O operador, ao conhecer a posicéo da camera e a distancia relativa entre as coordenadas do mundo real e as
coordenadas da imagem visualizada pela camera, o que pode ser conseguido por pelo menos quatro pontos
referenciados na imagem (Carr et al., 2012, Havasi et. al., 2011), deve ser capaz de estabelecer um mapeamen
homografico. Esse mapeamento permite incluir no modelo diversas Caracteristicas associadas 3 localizago d
eventos bem como suas restricdes fisicas que agreguem informagéo ao problema, tais como velocidade e dirggao d
propadacéo observadas para 6 fogo e a'fumaga e sua relagédo com a velocidade e a dire¢&o do ventd presenfes na
regido sob observagso. Adicionalmente, pode-se converter distancias na imagem em distancias fisicas, de fgrma
georeferenciar eventos na cena e associar tais informagées aos alarmes emitidos e encaminhados aos 6rgaps d
combate a incéndios. Além disso, tal informagéo contribui para a diminuigcéo das taxas de alarme falso nas d

A situagéo ideal de mapeamento homografico envolve a tomada de medidas em campo. Quando medimos as
grandezas necessarias ao Mmapeamento homografico, dizemos que estamos trabalhando com cameras "calibradas”. Por
outro lado, quando se trabalha com cameras "nao calibradas", estima-se os parametros homograficos indiretamente a
partir da imagem de video. Existem trabalhos (Coifman et. al, 1998, [20]) que tentam extrair essa transformacao a partir
de calculos aproximados usando 0 préprio "stream" de video. Nesse caso, em uma aplicagdo de trafego, sabendo a

2) Investigagéo da fidelidade de cor das cameras nas taxas de acerto da deteccéo dos eventos.

Os algoritmos desenvolvidos no Projeto CEMIG-ANEEL D383 (Vieira et al, 2105, Santos et al. 2014, Bortolini et al,

2014) tém como fundamento a tomada de decisdo baseada no espaco de cores dos fenémenos fogo e fumaca. Nesse
projeto, observou-se que cameras com um unico sensor CCD tém restricdes quanto ao uso da informagzo de

crominéancia, o que interfere negativamente na correta medig&o da cor entregue ao algoritmo, aumentando assim suas

taxas de falso alarme (Avalhais et al. 201 7). Ao enquadrar cenas a noite que contenham alguma iluminagéo artificial
permanente, deve-se casar a resposta espectral da camera com aquela da lampada utilizada, especialmente quando se
deseja usar a:cor dos eventos foge-ou fumaga como uma de suas caracteristicas de entrada no processo de TR e g
classificagdo. Outro importante aspecto é a adaptagao da camera a diferentes condigdes de luminosidade (Juba, 1996,

ou nivel de intensidade, entregando cores com maior fidelidade e em uma faixa dindmica maior, portanto mais
adequadas 3 aplicagédo em questso.

3) Desenvolvimento de algoritmos de estabilizagdo da imagem da camera contra vibragées e oscilagdes da estrutura de
sustentagdo através de mdltiplos pontos fiduciais (pontos confiaveis)

Uma das primeiras etapas dos algoritmos atuais de detecgéo de fogo e fumaga envolve a subtragdo da imagem de
fundo. Essa etapa fica comprometida caso a camera vibre ou oscile. A imagem da camera precisa ser estabilizada
(Marimoto et al., 1998, Abdullah et. al., 2012, Kulkarni et. al. , 2017) para resolver problemas como vibragdo causada
pelo vento nas torres de transmissao ou pela passagem de veiculos pesados em vias de trafego em caso de instalagéo
em postes de linhas de distribuicdo em baixa tenszo. Para isso, escolhem-se sub-campos da imagem nos quais nao se
espera que. haja movimentq. E.ssesvsub-,car,npos $&0 monitorados com precisdo-em nivel de sub-pixel equalquer-: . - . ,,
movimentag&o do bloco é usada para corrigir todos os demais elementos da imagem. Os blocos monitorados dessa

forma s&o denominados pontos de confianga ou "fiduciais" (Coifman et. al, 1998). Essa informag&o adquirida da
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Formulario de Projeto

ST

Riscos /

imagéMm pode’ ser combinada com acelerometros para melhorar o desempenho do algoritmo de estabilizaggo. ~* * * -

Fazer a detecgéo baseada em imagens e ndo em movimento, é uma solug&o intrinsicamente robusta a trepidagées.
Nesse sentido existem diversos trabalhos no estado da arte para fazer detecgdo de objetos em imagens [Redmon 20186,
2017]. Tipicamente, esses estudos usam redes neurais convolucionais para fazer a parte de classificagéo e dependem
de uma grande base de dados para operar corretamente. A entrada de videos nesse tipo de abordagem a tornaria ainda~
mais dificil de lidar, especialmente em relagéo a base de dados. Normalmente a abordagem atual considera a detec¢ad /
de objetos em cada quadro do video, o que pode ser feito em tempo real. Além de ser robusta a vibrages, essa ,
abordagem permite a detecgao de incéndios mais estaticos, efeito esperado principalmente em eventos a uma dista
maior. Vale salientar que a detecg&o de fogo e fumaga por redes neurais convolucionais é um problema em aberto ¢'u
desafio por suas caracteristicas de difuséo e formas variadas, além de nao existir banco de dados para treinameh
/

A

Fatores (Descrigéo dos fatores que podem causar atrasos ou impedir a implementag&o do projeto como proposto
originalmente)

A experiéncia da equipe mitiga os riscos técnicos e de atrasos no cronograma. O projeto prevé a compra de
equipamentos, o que aumenta os riscos financeiros, que sdo mitigador pela redunéncia e flexibilidade na compra.
Quatro dos membros da equipe s&o doutores Cuja experiéncia permite lidar com os problemas que ocorrem tipicamente
ao longo de projetos de pesquisa e desenvolvimento, minimizando assim os atrasos causados por tais problemas.

v, Glassificacdp | . . , L o L i .
Tipo de Risco Probabilidade
Técnico Médio
Financeiro Médio
Atrasos no Cronograma Baixo

Resultados

Produgdo (Descri¢do dos produtos esperados do projeto)

Software novo ou aperfeigoado
Processo novo ou aperfeicoado
Servigo novo ou aperfeicoado

- Especificagdo Complementar

O projeto prevé a entrega de cameras configuradas para condigées reais de operacgéo, algoritmos de visdo
computacional desenvolvidos para condigdes reais de operagéo e processo de monitoramento ambiental de linhas de
transmiss@o com a plataforma web. O software desenvolvido no projeto devera ser registrado junto ao INPI. O sistema
completo constitui um servigo, ainda inexistente, capaz de transformar linhas de transmiss&o, vistas atualmente como
nocivas ao meio ambiente, em agentes de preservacéo ambiental.

Capacitagdo (Capacitagdo dos profissionais da equipe do projeto) Quantidade

Titulos de mestrado 2

~ Especificagdo Gomplementar ... , .., : v
O projeto prevé a formacao de dois estudantes de mestrado na UFMG.

Instituicées (Capacitagdo das instituicdes participantes)

Reconhecimento como centro de exceléncia
Participagdo em conferéncias, seminarios e congressos
Demanda por servigos de consultoria

Artigos em revistas e anais

- Especificagdo Complementar

O projeto prevé a publicagdo de artigos com os novos algoritmos de viséo computacional, e divulgagéo de resultados
em congressos da area. O atendimento de demandas reais por empresas e universidades tendem a criar um elo mais
forte entre elas e agregar reputacéo que as ajudam a serem reconhecidas com centros de exceléncia no futuro.
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Convite para participacdo em projeto CEMIG-ANEEL

Hani Camille Yehia <hani@cpdee.ufmg.br> 13 de abril de 2018 19240/ /

Para: arlindo@Ilopan.eti.br, arlindo.neto@ufvjm.edu.br
Cc: hani@cpdee.ufmg.br

Caro Arlindo,

Escrevo esta mensagem para formalizar um convite para participar do
projeto CEMIG-ANEEL

Monitoramento ambiental por visdo computacional aplicado a situacdes
reais

VANt e aeoffio pesquisador darequipe. ¢ v et - oo Coe ‘o Tt e g

O projeto tem como objetivo desenvolver um sistema capaz de utilizar
cameras de video instaladas em torres de linhas de transmiss&o para
detecgdo de focos de incéndio em estégio inicial. Para detectar tais
focos, serdo utilizadas técnicas de classificagéo de padrdes
desenvolvidas no projeto para identificar fogo e fumaga.

Sua participagéo € importante porque as imagens captadas pelas cameras
devem ser transmitidas via enlace de comunicagdo de dados para um
servidor de processamento, onde serdo executados os algoritmos de
deteccéo de fogo e fumagca e, desse servidor, para um servidor web que
disponibilizara as imagens e os alarmes de incéndio para usuarios
conectados a Internet. Nesse contexto, sua experiéncia e conhecimento
na implantagéo de redes de comunicacéo de dados serdo extremamente
Gteis.

Como consequéncia desse projeto, sera possivel, por um lado, detectar
precocemente incéndios que, dessa forma, podem ser combatidos antes de
atingir propor¢des incontrolaveis e, por outro lado, fazer com que
linhas de transmiss&o, normalmente vistas como nocivas ao meio
ambiente, possam ser usadas como infraestrutura para preservagao
ambiental.
Ws‘i-s_,z_,» PRRYICE T B TN “ UL SR i JRCEe . ) . . 3 i L . . R T
Além disso, a disponibilizag&o de imagens e alarmes de incéndio via
Internet possibilita uma participagéo ativa da populagdo em acoes de
preservacé@o do meio ambiente em regides remotas.

Concluo reafirmando a importancia da sua participacéo no projeto e
colocando-me a disposigéo para fornecer quaisquer informacdes
adicionais que venham a ser necessarias.

Cordialmente,
Hani

Hani Camille Yehia mailto:hani@cpdee.ufmg.br

CEFALA - Center for Research on Speech, Acoustics, Language and Music
UFMG-DELT Av Antonio Carlos 6627 Belo Horizonte-MG 31270-010 BRAZIL
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MINISTERIO DA EDUCACAO
UNIVERSIDADE FEDERAL DOS VALES DO
JEQUITINHONHA E MUCURI

CONSELHO UNIVERSITARIO UFVJ M

Memorando n°: 027/2018-CONSU

Diamantina, 04 de maio de 2018.

A Sua Senhoria, o Senhor
Lucas Franco Ferreira
Presidente da Congregagdo do ICT — UFVIM

Assunto: aprovacio ad referendum do CONSU.

Senhor Presidente,

De ordem do senhor Vice-Reitor, encaminho cépia do Despacho n.° 028/2018-

Congregagdo ICT com o respectivo despacho nos seguintes termos, para providéncias:

Aprovo ad referendum do CONSU a participagdo do docente Arlindo Follador
Neto no Projeto de Pesquisa e Desenvolvimento aprovado pela CEMIG,
conforme informagdes dos documentos anexados, bem como pelas justificativas
apresentadas pelo docente e a congregagdo do ICT. Dtna, 02/05/2018. Cldudio
Eduardo Rodrigues — Vice-Reitor UFVJM.

Atenciosamente,

Secretdria dos Orgdos de Déliberagdo Superior

Instituto de Ciéncia Tecnologia
ICTIUFVIM
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